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||| ANALITICA DE COLISIONES DESIBANSITO TERRESTRE

6{ Campus Virtual

Por la presente, el Centro de Entrenamiento en Investigacion y Reconstruccion de Accidentes de Transito
CE-IRAT CERTIFICA, que

GIOVANNI JOSUE, DAMIAN PANTOJA 7%

Ha finalizado y aprobado el curso de “RECONSTRUCCION ANALITICA DE ACCIDENTES DE TRANSITO”, con
una duracion de 120 horas. Fecha de Inicio: 06 de abril de 2026 Fecha de Finalizacion: 30 de abril de 2026.
Se extiende el presente CERTIFICADO, a los 30 dias del mes de abril de 2026, en la Ciudad de Resistencia,

Provincia del Chaco - ARGENTINA, a los efectos de ser presentado ante las autoridades que asi lo requieran.

LiC. GUStaVO A EnCiSO ACC. isela nsa rralde
Director de CE-IRAT www.ceirat.com
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http://www.ceirat.com
http://www.apiat.org

RECONSTRUCCION ANALITICA DE ACCIDENTES DE TRANSITO 0 <
CONTENIDOS Y CARGA HORARIA REGISTRO N° 1694-26 DRAAT1
Calificacion obtenida 100/100

CARGA TOTAL: 120 horas. MODALIDAD: a distancia (virtual) através de tutorias, trabajos practicos y clases magistrales en linea y presenciales.

Nivel 1: RECONSTRUCCION 1: TRABAJO y VARIACION DE ENERGIA

UNIDAD 1: Reconstruccion de colisiones en vias rectas sin pendientes por aplicacion de: modelos simples de trabajo, modelos simples de velocidad por desaceleracién y por friccion. Suma de
trabajos simples.

UNIDAD 2: Reconstruccion de colisiones en vias rectas con pendientes por aplicacion de: modelo simple de trabajo, modelos simples de velocidad por desacele

trabajos simples

medios, maximos y minimos.

UNIDAD 4: Calculo de velocidad para vehiculos que friccionan en distintas superficies con y sin pendientes. Calculo de velocidad conociendg
velocidad. Calculo de radios de curvas.

UNIDAD 5: Calculo de velocidad para derrapes simples en curvas, sin peralte y con peraltes. Calculo de velocidad para vuelcos (velocidad
peraltes. Calculo de velocidad en despistes.

Nivel 2: RECONSTRUCCION 2: MOMENTUM, GIROS y ATROPELLOS

UNIDAD 1: Consideraciones para la realizacién de calculos mediante el principio de momentum lineal. Verificacién de las evidencias, a entrada y salida. Ve patibilidad de
masas.

UNIDAD 2: Calculo de velocidad para vehiculos que describen rotaciones y traslaciones. Uso de las tablas de momento de inercia y altfifasd Célculo de la velocidad en
accidentes con vuelcos simples y complejos.

UNIDAD 3: Calculo de velocidad en colisiones frontales para motocicletas de gran cilindrada, revision de los modelos empiricos.

UNIDAD 4: Calculo de velocidad de vehiculos de frente alto y bajos que atropellan a peatones. Revision de las condiciones en los distin ¢ idad de proyeccion y velocidad
de impacto, calculos de correccion.

UNIDAD 5: Analisis de atropellos a ciclistas y motociclistas. Revision de los modelos empiricos y calculo de velocidad.

Nivel 3: RECONSTRUCCION 3: ENERGIA DE DEFORMACION y “AV” O

UNIDAD 1: Revision de los conceptos teéricos de Energia de Deformacion. Antecedente y los modelos energéticos lineales de Campbell. Princi d’f ¢ S

deformacion. 4 Nao =

UNIDAD 2: Algoritmo de McHenry. Modelo de deformacion estandarizado de McHenry con 2, 4 y 6 medidas de deformacion.Procedimientos para el calcule sformacion. Uso de
tablas por categoria de vehiculos.

UNIDAD 3: Protocolo de la SAE para la toma de mediciones de deformacion estructural en vehiculos. Revision de las alternativas para s de campo. Calculo de velocidad equivalente a

barrera EBS y correccion de masas. QANEL&L% VJRTVA‘&
UNIDAD 4: Calculo de velocidad de vehiculos de frente alto y bajos que atropellan a peatones. Revision de las condiciones en los distintos pello. VeloCi de proyeccion'y v idad

de impacto, célculos de correccion.
UNIDAD 5: Utilizacién de los crash test de la Base de Datos de la NHSTA. Revision del concepto de Delta “V”. Calculo integral de velocidades en colisiones centradas y excéntricas mediante la
aplicacion del EBS y Delta “V”.

Lic. Gustavo A. Enciso Acc. Gisela Insaurralde
Director de CE-IRAT
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